Progetto Remoto

RESOCONTO TECNICO




Resoconto sulle attivita di realizzazione e
sviluppo del progetto

* |l progetto
* Sviluppo CAD parti necessarie

* Sviluppo e Installazione hardware:

* Quadro elettrico

* Sistema di messa a fuocoStazione Meteo

* Sviluppo software

 Software per il telecontrollo




Progettazione struttura




Progettazione struttura
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Visione generale del sistema
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Quadro elettrico

1. Interruttore differenziale+2 magnetotermici
2. ArduinoYun

3. Scheda 8 Relé

4. Switch ethernet 8porte




Arduino yun

ATmega32u4

*SoC Atheros AR9331

*WiFi IEEE 802.11 b/g/n

*Ethernet IEEE 802.10 10/100Mbit/s
*USB Type-A 2.0 ._ B
MicroSD Card reader .:;;; AR 9391
*64Mb di RAM DDR2

*16Mb di Flash

+—

Compiti:

1. Acquisizione dati sensori

2. Controllo motore tetto

3. Invio/ricezione dati al server

| ARDUINO ENVIROMENT | _ LINUX ENVIROMENT




*Controllo

DHT11

Temperatura
Umidita quadro elettrico

GP2YoAo02YKoF

Sensore di distanza IR
Verifica posizione tetto

Da Costruire:

* Sensore assetto telescopio




Messa a fuoco

Caratteristiche richieste

-elevata risoluzione (<2°)
-interfacciamento a sw standard astronomia (->Driver Ascom)
-procedura di messa a fuoco automatizzata

-elevato rapporto affidabilita/costo




Progetto Astrofocus di Ivaldo Cervini

-elevata precisione di posizionamento (1.8°)
-Software +Driver opensource
-trasmissione del moto a cinghia

Arduino uno

Motor shield

mpcg808
QMOT

TOTAL




Progetto Astrofocus UAN

SENSORE
TEMPERATURA
MCP9808

vDD

microcontroller
ARDUINO NANO

GND

logic power supply
(3-5.5V)




Motore stepper NEMA 17

- Tipo motore: Stepper Motor ibrida
- Angolo di Fase: 1,8 gradi.

- Coppia statica: 400 N/cm

- Momento d'inerzia: 54 kg/m
-Coppia di posizionamento: 22 N/cm
- Corrente nominale / fase: 1,7A

- Fase Resistenza: 20hms

- tensione di fase: 3,4V

- Induttanza: 3,omH

- Precisione Fase: ;%

- aumento di temperatura: 8o gradi Max

-PREZZO(ss+staffa incl.) 16€
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Progetto Astrofocus UAN

-elevata precisione di posizionamento (1.8°)

-Software +Driver opensource

-messa a fuco remota automatica
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Arduino Nano (clone)
A4988
mpcg808

Cinghia+ meccaniche
Motore NEMA 17+staffa

TOTAL




Stazione meteo pce-fws 20

-Temperatura esterna

- Umidita relativa esterna

- pressione atmosferica
-pluviometria

- velocita e direzione vento

- Indicatore di temperatura Wind Chill



Raspberry Pl 2 ver.B

~Raspberry Pi 2 Model
2 (© Raspberry Pi
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*SoC — Broadcom BCM2836 quad core Cortex A7
processor @ 900MHz with VideoCore IV GPU

*System Memory — 1GB SDRAM (PoP)
*Storage — micro SD card slot (push release type)

*Video & Audio Output — HDMI and AV via 3.5mm
jack.

*Connectivity — 10/100M Ethernet
*USB — 4x USB 2.0 ports, 1x micro USB for power

*Expansion: 2x20 pin header for GPIOs / Camera
header / Display header

*Power — 5V via micro USB port.



Sistema operativo Sint Wind Pl
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Schema di funzionamento

. Raspberry
SWPI
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http://apservizi.altervista.org/

WEATHER
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Software UAN REMOTE CONTROL

RealTime stream protocol

/ UAN Remote Control \ -

" broker
MQTT
Message
Queve
Telemetry
Transport
~.

Server locale o remoto




UAN Remote Control

funzioni:
* Visualizzazione real time ipCam
* Controllo accensione/spegnimento montatura CCD

* Controllo tetto con timer apertura e chiusura

Obbiettivi futuri:
* Collegamento alla BD della stazione meteo

* Interfacciamento dispositivi ASCOM




Conclusioni

Cosa e stato fatto:
* Progettazione e realizzazione struttura
* Realizzazione supporti hw e sw

* Remotizzazione controllo telescopio e struttura

Cosa c'e da fare:

Automatizzazione del sistema
* Automatizzazione processo apertura — chiusura tetto, parcheggio montatura

* Sedute osservative automatizzate

Sviluppo UAN Remote Control

Supporto sw/hw per consentire I'accesso ai soci




